PRZEDMIAR ROBOT

Zatgcznik nr 2

| Lp. Podstawa ‘ Je'(ln. losé
wyceny Opis miary
1 2 3 4 5
1 Roboty remontowe — zmiana funkeji stupa
| 1d1  [KNR2-250309- Strefa bezpicczenstwa - ogrodzenia z blachy na m- 54.000
i ’ 01 slupkach stalowveh - budowa
fy 11 |Analiza Wytaczenie trakeji elektrycznej do robot - demontaz i kpl. 2.000
o 2dl lindywidualna A : :
- montaz slupa
3d.1 Analiza Demontaz stupa w strefie trakeji elektryeznej PKP SZI. 1.000
24 indywidualna
4d.1  KNR 0-25 0102-|[Usuwanie powloki konstrukcji pelnosciennych przed m- 0.234
) 01 wlasciwym czvszezeniem
5d.1  IKNR0-250103- Odtluszezanie rozpuszczalnikami konstrukcji m- 0.284
) 01 petnosciennych
6d.1  [KNR0-25 0116- Czyszezenie konstrukgji pelnosciennych - stan m- 0.284
) 01 wyisciowy powierzchni A
7d1 Analiza Cynkowanie Konstrukcji pelnosciennych m- 0.284
41 lindywidualna
Analiza Naprawa konstrukcji stupa stu 1.000
8d.1 indywidualna g ; 3 ¥
0d.1 Analiza Montaz i ustawienie sfupa w strefie trakcji elekiryczne] Kpl. 1.000
: indywidualna  |pgp
KNR AL-01 Montaz elementow systemu telewizji uzytkowej — Szt. 1.000
10d.1 0501-02 kamera zewnetrzna (obrotowa)
analiza
indywidualna
KNR AL-01 Montaz elementow - 2 x naswietlenie ledowe Szt. 1.000
11d.1 0502-04 (przemyslowe)
© |analiza
indvwidualna
KNR AL-01 Montaz clementow - 2 x zabezpieczenia Szt 1.000
12d.1  ©0302-10
analiza
indvwidualna
13d.1 KNR AL-01 Montaz elementow 2 x zasilanie niczalezne Szt. 1.000
~ o 10504-03
14d.1 KNR AL-01 Uruchomienie i pomiary linii - 2 x 30 mb okablowanic | linia 1.000
i 0603-02
15d.1 KNR 2-23 0309- | Ogrodzenia strefv bezpieczenstwa - rozebranie m- 54.000
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